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Cd éwiczenia

W ¢wiczeniu celem jest zapoznanieg S maliwosciami zastosowania sieci
neuronowych w strukturach sterowania uktadéwedapych. Ponadto zadaniem jest
zaprojektowanie oraz wykonanie testow symulacyjnykladu sterowania pdkoscia
napdu elektrycznego. Natg zaznaczy, ze badaniom powinny zostgpoddane
modele neuronowe: trenowan#-line oraz realizujce adaptaejwspoétczynnikdw w
trakcie pracy naglu.

Przebieg éwiczenia

- Sprawdzenie stanu wiedzy studentéw.
- Przygotowanie danych dla procesu treningu oragtoveania regulatorow
neuronowych.
- Wykonanie oblicze dla regulatorow trenowanyaddif-line.
- Realizacja prostego regulatora neuronowego ztadapvspotczynnikow wagowych
w trybie on-line.
- Testy zaprojektowanych regulatoréw prezegte;j
» dokfadng@¢ pochzania sterowanego obiektu za zagltmjektors,
> wptyw parametrow adaptacji na dynamikktadu regulaciji,
» odpornd¢ na zmiany parametrow nggu.
- Analiza oraz poréwnanie uzyskanych wynikow.
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